SAPIENZA

UNIVERSITA DI ROMA

L'anno duemilasedici, addi 11 ottobre alle ore 15.30, a seguito di regolare
convocazione trasmessa con nota prot. n. 0069672 del 6 ottobre 20186,
nel’Aula Organi Collegiali si & riunito il Senato Accademico per 'esame e Ia
discussione degli argomenti iscritti al seguente ordine del giorno, integrato
con email del 10 ottobre 2016:

Sono presenti: il Rettore, prof. Eugenio Gaudio, Presidente ed i componenti
del Senato Accademico: prof. Renato Masiani, Pro Rettore Vicario, prof.
Stefano Biagioni, prof.ssa Maria Rosaria Torrisi, prof.ssa Emma
Baumgartner (entra alle ore 15.50), prof. Davide Antonio Ragozzino, prof.ssa
Alessandra Zicari, prof. Giorgio Graziani, prof. Stefano Catucci, prof.
Giuseppe Piras, prof.ssa Stefania Portoghesi Tuzi, prof.ssa Beatrice
Alfonzetti, prof.ssa Matilde Mastrangelo, prof. Alessandro Saggioro, prof.
Emanuele Caglioti (entra alle ore 16.10), prof.ssa Maria Grazia Betti, prof.
Giorgio De Toma (entra alle ore 15.58), prof.ssa Susanna Morano, prof.
Marco Biffoni, prof. Giuseppe Santoro Passarelli (entra alle ore 17.08), prof.
Augusto D’Angelo, prof. Mauro Rota, i Rappresentanti del personale:
Roberto Ligia, Carlo D’Addio, Beniamino Altezza, Tiziana Germani e i
Rappresentanti degli. studenti: Alessio Folchi, Alessandro Cofone, Maria
Giacinta Bianchi, Francesco Mosca (entra alle ore 15.50), Tiziano Pergolizzi
(entra alle ore 15.50).

Assistono: il Direttore Generale, Carlo Musto D’Amore, che assume le
funzioni di Segretario, i Presidi: prof. Giuseppe Ciccarone, prof. Paolo Ridola,
prof. Fabrizio Vestroni, prof. Anna Maria Giovenale, prof. Marco Listanti, prof.
Vincenzo Nesi, prof. Stefano Pietro Luigi Asperti, prof.ssa Raffaella
Messinetti, prof. Sebastiano Filetti, prof. Cristiano Violani, prof. Vincenzo
Vullo, prof. Paolo Teofilatto, la prof.ssa Irene Bozzoni, Direttore della Scuola
di Studi Avanzati, i Prorettori: Antonello Folco Biagini, Teodoro Valente,
Gianni Orlandi e Bruno Botta.

Assenti: il Rappresentante del personale Maioli e il rappresentante degli
studenti Matteo Catananti.

Il Presidente, constatata I'esistenza del numero legale, dichiara
'adunanza validamente costituita ed apre la seduta.
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CENTRO

INTERUNIVERSITARIO DI SISTEMI INTEGRATI PER

L’AMBIENTE MARINO (ISME) - ADESIONE

Il Presidente sottopone allesame del Senato Accademico la seguente

relazione predisposta dal Settore per le Convenzioni e Centri Interuniversitari
dell'Ufficio Fund Raising e Progetti dellArea Supporto alla Ricerca e
Trasferimento Tecnologico.

Si rappresenta che || Consiglio del Dipartimento di Informatica, nella

seduta del 5.10.2015, ha approvato allunanimita I'adesione al Centro
Interuniversitario di Sistemi Integrati per ’Ambiente Marino (ISME) pervenuta
da parte della Prof.ssa Chiara Petrioli.

Il Centro & nato nel 1999 per atto istitutivo sottoscritto tra le Universita

di Pisa e Genova, sede amministrativa del medesimo. Ad oggi ISME &

partecipato anche dalle Universita di-

Cassino e del Lazio Meridionale,

Salento; Politecnica delle Marche e Firenze.

Il Centro & istituito con compiti esclusivi di ricerca e collaborazione

scientifica nel campo dell'ingegneria e robotica applicata allambiente marino.
In particolare, nel rispetto delle competenze degli organi di governo delle
Universita aderenti, il Centro:

coordina, promuove e sostiene iniziative di ricerca scientifica in tutte le
applicazioni dellingegneria dei sistemi e robotica che riguardino le
problematiche e le applicazioni marine; cid include lo studio, il
progetto, il test e I'applicazione di sistemi, sottosistemi e componenti;
promuove il dibattito scientifico e le relative pubblicazioni e offre
adeguato supporto alla didattica in materia;

opera e mette a disposizione degli aderenti al Centro competenze e
attrezzature (presso le varie sedi) anche nel quadro delle
collaborazioni di cui al capoverso precedente;

stimola iniziative di collaborazione interdisciplinare con  altri
dipartimenti e strutture universitarie, con organismi di ricerca nazionali
ed internazionali, con unita operative di ricerca istituite presso enti
pubblici e privati;

organizza corsi, seminari, attivita e corsi di aggiornamento e
formazione, convegni di studio e iniziative di divulgazione scientifica
nei suddetti ambiti disciplinari, nel rispetto della normativa vigente;
istituisce premi o borse di ricerca per il raggiungimento degli scopi del
Centro, nel rispetto della normativa vigente, purché i finanziamenti
siano specificamente destinati a tale scopo dal finanziatore;

favorisce il trasferimento tecnologico verso le imprese, attrverso
Pelaborazione di progetti di ricerca e sviluppo congiunti e mediante
appositi contratti.
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Il Centro ha sviluppato nel periodo 2009-2014 le seguenti linee dj
ricerca:

e Linea 1 - Studj inerenti la modellizzazione e |Ig navigazione, guida e
controllo, di veicoli subacquei e di Superficie.

* Linea 2 - Studio di metodi acustici per Ia caratterizzazione dell’ambiente
marino, per la trasmissione acustica subacquea, per la localizzazione di
oggetti mobili subacquei.

¢ Linea 3 - Studio di sistemi integrati, inclusivi di sensoristica mobile
(veicoli autonomi), per la raccolta dati distribuita finalizzata alla
Caratterizzazione del’ambiente marino.

* Linea 4 - Studio di metodi e strumenti per sistemi di sorveglianza,
pattugliamento distribuito, intervento e Soccorso in mare, nell’ambito
della protezione e sicurezza costiera e portuale civile.

Si ricorda che il Centro non riceve alcun finanziamento istituzionale di
dotazione. Le uniche sue fonti di finanziamento sono imputabili a progetti di
ricerca, contratti e convenzioni con partecipazione diretta. Il Centro nel
quinquennio 2009-2014 ha conseguito entrate complessivamente pari.a €
1.824.793,71 (al netto di IVA), con un incremento di € 228.131,22 rispetto a
quanto introitato nel precedente quinquennio 2004-2009, che ammontava ad

un totale di € 1.596.662,49.
Sono Organi del Centro il Direttore ed il Consiglio Scientifico.

La vigente convenzione istitutiva, sottoscritta il 9.2._2014 e .di durata
quinquennale, risulta coerente con le linee guida Sapienza in materia.

La Commissione Mista Centri e consorzi, nelle seduta del 21.9.20186, si
& espressa favorevolmente al riguardo.

Allegato parte integrante: testo convenzione istitutiva;
relazione consuntiva 2009-2014;

previsione attivita 2014-2019: _ _
verbale del Consiglio di Dipartimento  di

Informatica del 5.10.2015

verbale Commissione Mista Centri e Consorzi,

Allegati in visione:
] seduta telematica del 21.9.2016
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DELIBERAZIONE N. 259/16

IL SENATO ACCADEMICO

ESAMINATA la relazione predisposta dal Settore Convenzioni e
Centri Interuniversitari dell’Ufficio Fund Raising e
Progetti  dell’Area Supporto  alla Ricerca e
Trasferimento Tecnologico;

LETTA la convenzione istitutiva del Centro Interuniversitario
Centro Interuniversitario di Sistemi Integrati per
I’Ambiente Marino (ISME);

VALUTATI gli obiettivi perseguiti dal Centro in argomento;

VALUTATA altresi, la coerenza della convenzione istitutiva con le

linee guida Sapienza in materia;

VISTO il verbale della Commissione Mista Centri e Consorzj,
seduta del 21.9.2016;

Presenti e votanti 28: con voto unanime espresso nelle forme dj legge dal
Rettore, dal Pro Rettore Vicario e dai Senatori: Biagioni, Torrisi,
Baumgartner, Ragozzino, Zicari, Graziani, Catucci, Piras, Portoghesi Tuzi,
Alfonzetti, Mastrangelo, Saggioro, Caglioti, De Toma, Morano, Biffoni,
Santoro Passarelli, D’Angelo, Rota, Altezza, Ligia, D’Addio, Folchi,
Cofone, Mosca, Pergolizzi

DELIBERA

di approvare, per la parte di competenza, I’adesione di Sapienza al Centro
Interuniversitario di Sistemi Integrati per I’Ambiente Marino (ISME).

| etto e approvato seduta stante per la sola parte dispositiva.

IL SEGRETARIO ILPR ENT
Carlg-Musto D’Amore Eugeylio/Gaudio_

/\9




,RICERCA SUI SISTEMI INTEGRATI PER L’AMBIENTE MARINO - ISME

TRA

pro-tempore Prof. Giacomo Deferrari, debitamente autorizzato,
@ firmare il presente atto con delibera del Consiglio di Ammi-i

nlstra21one del 29 01.2014

L' Universita degli studi di Pisa, rappresentata dal Rettore

pro-tempore prof. Ma531mo Marlo Augello debitamente autorlz—z

zato a flrmare 1l presente atto con dellbera del Con51gllo dlg

Amministrazione del 26.02.2014;

L’Unlver51ta degli studi dl Ca531no e del La21o Meridionaleﬁ

rappresentata dal Rettore _pro- tempore prof Ciro Attaianeseg

ldebitamente autorizzato a firmare il presente atto con delibe-

ra del Con51gllo dl Ammlnlstra21one del 30.01.2014;

L'Unlver51ta del Salento, rappresentata dal Rettore pro-

tempore Prof. Vincenzo Zara debitamente autorizzato a firmare’

i1 presente atto con delibera del Consiglio di Amministrazione!

L’Universita Politecnica delle Marche, rappresentata dal Ret-—

tore pro- tempore Prof Sauro Longhi debitamente autorizzato a§

.del 18.12.2013 e decreto rettorale n. 108 del 17.2.2014;

r51ta degll studi di Flrenze _rappresentata dal Rettor




‘mare il presente atto con delibera del Consiglio di Ammini-

istrazione del 31.1.2014

PREMESSO CHE

%Febbraio 1999 una Convenzione per l'istituzione del Centro In-

terunlver31tarlo dl Ricerca sui Slsteml Integrati per l'Amj

blente Marlno, ISME - nel segu1to 1nd1cato ~con 1l termlne

"Centro", ai sensi dell'art. 30 del previgente Statuto

dell’Unlver51ta degll studl dl Genova, al fine dl collaboraré

nella rlcerca sc1ent1f1ca relatlva allo studlo dl 51stem1 1n—§

novativi per applicazioni in ambito marino, nonché per la uni-i

‘taria gestione di strumenti e apparecchlature utlllzzabll'

dalle Unlver51ta contraentl,

,le Universitd di Genova e Pisa, con le adesioni delle Univer-—

hanno SC1pulato in data 10 Gennalo 2005 la conven21one dl

..... — ERE R T—

‘rinnovo del Centro, con scadenza 8 febbraio 2009;

le Unlver31ta del Salento (gié Universitd degli studi di TLec-'

giuntivo stipulato iﬁ data 1 dicembre 2009;
2 hanno stipulato una convenzione di.

’rinnovo per il periodo 9 febbraio 2009 - 8 febbra%p 2914;

Evisto che permane 1/interesse delle Universitd suddette e!

a di Firenze, che ha manifestato l’intenzione di:

.dell Unlver

ce) e di Cassino hanno aderito alla convenzione con atto ag-i




) aderlre al Centro nella rlunlone del Consiglio Scientificog

ISME del 31.1.2013, i1 quale 1’ha accolta nella medesima data,

;a collaborare nella ricerca scientifica inerente l’ambienteé

_______________________________________________ FUEROr 31 _sensi e per gli effetti dell’art. 91 del p.p.n.| B
,1%.?.1980, n. 3?? e Qella‘;x Qisposiziong F;gns}?o?%% ggmmaw4§
zdello Statuto dell'Universita degli studi di Genova, sede am—g

________________________________ ministrative del Cencro,
: gue: L :

;Art. 1 - Costituzione

e %,?;f le Unlver31ta 1nd1cate 1n eplgrife e}costltulto Efém%Eeg ________________ -
??nyggziong i;AFent§? {gterun%ye?s%térég dl ?iFtem} Integratl_ )
:per l'Ambiente Marino - ISME, nel seguito indicato col termine§
at Centro, regolato G2l seguenti articoli. : i

~ Sono promotori del Centro e suoi 1n1;}all aderentl i dqggy?i?“

;delle Universitd convenzionate riportati nell’allegato A.

............... _Ast. 2 - Finalita del Centrs

e B TE Gentzo & lstituito con compiti esclusivi di ricerca . ST B
collaboraziocne scientifica nel campo dell' ingegneria dei si—g

_______ - SRS robotice applicata all! ambiente marino. In partico-
;l§¥?f nel rlspetto delle competenze dggll organl di govergg B
gdelle Universita aderenti, il Centro:

-7, €oordina, promiove e sostieme iniziative di ricerca scienti-
flCé in tutte le appllca21on1 dell' }pgegqe{ia deiA§}stem%‘w; ______
frobotica che riguardino 1le problematiche e le applicazioni ma—g
- L?E?ﬁf 010 1nclude“%9 studlo, 1l prgggpto,"%}nﬁsf§ e lf app}i?




- promuove il dlbattlto sc1ent1f1co e le relatlve pubbllca21oﬁ

;ni, e offre adeguato supporto alla didattica in materia;

opera e mette a dlSpOSlZlOne degll aderentl al Centro compe%

;tenze‘e attrezzaturgh{pre§§p %e v;p}e §ed;) anche E?l quadro B )
.delle collaborazioni di cui al capoverso precedente;
_________________________________ © SLnels dinimiative di collaborazione interdisciplinare con
a%?rl dlpartlmentl e strutture unlver51tarle, con qfqanlsml dl )
ricerca nazionali ed internazionali, con wunita operative dig

- organizza corsi, seminari, attivita e corsi di aggiornamentq

e formazione, convegni di studio e iniziative di divulgazione

scientifica nei suddettl ambiti dlsc1pllnar1, nel rispetto

;della normativa vigente;

- 1istituisce premi o borse di ricerca per il raggiungimento:

:degli scopi del Centro, nel rispetto della normatlva v1gente,

purche i flnanZlamentl 51ano spe01f1camente destlnatl a tale

iscopo dal finanziatore;

- favorlsce il trasferlmento tecnologlco verso le 1mprese, at—

ftraverso 1l’elaborazione di progetti di ricerca e sviluppo con
;giunti e mediante appositi contratti.

Art 3 - Sede del Centro

;l. I1 Centro ha sede, ai soli flnl ammlnlstrat1v1, presso?»

i1"Universita degli studi di Genova, Dipartimento di Informati-

ica, Bioingegneria, Robotica e Ingegneria dei Sistemi (DIBRIS)




ricercatori aderenti al Centro. Il DIBRIS supporta la gestione

‘amministrativa e contabile del Centro con le risorse umane e§

‘strumentali in dotazione.

2. La sede ammlnlstratlva puo essere varlata prev1o accordo dij

‘tutte le Universita convenzionate.

3. Le attivita del Centro si svolgono presso le sedi dellq

.Universita convenzionate, secondo i programmi approvati dal

Consiglio Scientifico, avvalendosi a tale scopo delle attrez—

aderentl al Centro, secondo quanto dellberato dal dlpartlmentL

stessi all’atto dell’adesione della relativa Universita di ap—§

partenenza alla presente convenzione.

4. Il Rettore dell Unlver81ta degll studl di Genova, sede am-

ministrativa del Centro, ha la rappresentanza legale del Cen—f

;tro per gli attl 1n1b1t1 al Direttore del Centro, nei llmltl

%dl quanto dlSpOStO dal regolamento _per l’ammlnwstra21one, la

finanza e la contabilita dell’Ateneo genovese.

jArt. 4 - Personale aderente al Centro e collaboratori. Ade-

‘sioni e recessi
1. Al Centro possono aderire professori e ricercatori apparte-

'nentl alle Unlver31ta conven21onate, che svolgono ricercag

5s01ent1f1ca nei settori dl 1nteresse del Centro ~ previo parere

favorevole del Consiglio del Dipartimento cui afferiscono. La!

domanda dl adesione & lnoltrata al Dlrettore e da questl tra—




'1”accettazione. Dell”accoglimento di tali domande dovra essere
data tempestiva comunicazione ai Rettori delle Universita di-
appartenenza del rlchledentl

2. L'eventuale collaborazione di personale universitario tec—,

smessa al Con31gllo Scientifico,

nico/amministrativo, di assegnisti di ricerca e dottorandi di:

rlcerca, necessarla allo svolglmento del programmi di rlcerca,

dell’interessato e previa delibera favorevole della struttura

dl appartenenza del personale stesso
tbera della rispettiva struttura di appartenenza e del Consi-,
zandi, dottorandi di ricerca, ricercatori, docenti ed altroé

;personale di enti di ricerca e/o strutture pubbliche o priva{

.te, nel rispetto della vigente normativa.

:e dlsposta dal Con31gllo Sc1ent1f1co, acqulslto il consensoé

3. Possono collaborare alle attivita del Centro, previa deliﬁ

.glio Scientifico, assegnisti di ricerca, borsisti, specializ-

no alle Universita convenzionate, il Direttore & tenuto a far

.dall’art. 19.

jtro presentano al Dlrett

4. Qualora il Centro si avvalga dell’opera dl personale ester—

‘contrarre idonee polizze assicurative, secondo quanto previsto

'5. I professori e ricercatori che intendono recedere dal Cen-:

al Consiglio Scientifico per la relativa presa d’atto e lef

Econseguentl deliberazioni, ivi inclusa la destlna21one di

a mezzo di lettera raccomandatag

:dichiarazione di recesso. Il Direttore sottopone la richiesta’




cedente.

iQualora il recesso di un professore o ricercatore, unico ade-

rente di un Ateneo, comporti il recesso dell’Ateneo stesso, si

applica 1l’art. 13 commi 3 e 4 della presente convenzione.
Art. 5 - Organi del Centro

‘1. Sono organi del Centro:

éa) il Consiglio Scientifico;

.b) il Direttore.

Art. 6 - Consiglio Scientifico

1. Il Consiglio Scientifico e l'organo di indirizzo, di pro-,

.grammazione e di deliberazione delle attivita dgl Centro.

2. Il Consiglio Scientifico & composto da n. 2 (DUE) rappre-

sentanti per ciascuna Universita convenzionata, di cui uno con:

funzioni di responsabile della locale sezione scientifica, no-

:minati dai Rettori su proposta dei rispettivi aderenti e al

loro interno.

3. Il Consiglio Scientifico resta in carica per un triennio.;

ia) elegge al proprio interno il Direttore;

b) approva il programma tri

ifinendo le linee di indirizzo e traducendole in appositi pro{

fgrammi di ricerca, e delibera, su proposta del Direttore, il

piano annual

ale di sviluppo del Cent;o, dejr




gne i correlatl prof111 economlcl e flnan21ar1,

‘c) approva la relazione annuale sulle attivita svolte, predi-:
— S < i - - e - - —

.Sposta dal Direttore sulla base della documentazione relativd

vita di ricerca;

d) approva, per quanto di competenza, i documenti contabili

correlati alla programmazione _predisposti dal _responsabile

amministrativo (segretarlo ammlnlstratlvo del Dlpartlmento dlg

:supporto amministrativo—contabile) ed allocati con idoneo tij

‘tolo, nell’eserc121o 2014 all’lnterno della proposta di bud-

iget economico e degli investimenti del Centro, e,

idall’esercizio 2015, all’interno della proposta di budgeﬁ

economlco e degll 1nvest1ment1 del Dlpartlmento dl support :

5amministrativo—contabile. Autorizza le spese eccedenti il 11—
‘mite del potere ordinatorio di spesa del dirigente dell’area

per le strutture fondamentali dell’Universitd degli studi di§

Genova e svolge i compiti. previsti dal regolamento di Ateneo.
gper 1’ amministrazione, la finanza e la contabilita e, finché

vigenti, dalle llnee operatlve tran31tor1e ber la contabllltaé

féconomico patrimoniale della sede amministrativa;

e} approva i contratti di ricerca e le convenzioni con sogget-

ti, nazionali o 1nterna21onall, i

'tl pubbllc1 o prl

‘golamento dell’Universita degli studi di Genova e, d’intesa

.con i Dlpartlmentl, eventuali modifiche relative alle modallta




d’utlllZZO delle risorse dlpartlmentall deliberate in sede dl

‘stipula iniziale;

£} delibera gli indirizzi per 1’amministrazione dei fondi del'

;Centro e dlspone sulla utlllzza21one delle attrezzature acqui-

state dal Centro o al mede51mo concesse 1n uso, nel rlspettq

delle disposizioni del regolamento per 1’ amministrazione, 1la

:flnanza e la contablllta dell Unlver51ta sede ammlnlstratlva

Edel Centro;

.9) delibera sulle richieste di nuove adesioni al Centro e

:prende atto delle dlchlara21on1 di recesso,

‘h) approva l’eventuale regolamento dl fun21onamento del Cen-

tro per gli aspetti non disciplinati dalla presente conven-:

21one, nel rlspetto delle norme Vlgentl,

i) approva la proposta di rinnovo del Centro per il quingquen-

nio successivo, da sottoporre alla deliberazione degli organif

idi governo degli Atenei convenzionati;

1) approva la proposta di sc1ogllmento ant1c1pato del Centroﬁ

‘da sottoporfe alla deliberazione degli organi di governo degli

/Atenei convenzionati;

.rettore o da almeno un quarto dei suoi componenti.

Sc1ent1f1co é convocato dal Dlrettore 1n sedu-

5. Il Consigli

ta ordinaria di norma ogni 6 (SEI) mesi. Esso si riunisce in

;seduta straordinaria per iniziativa del Direttore o quando ne

Ini




Scientifico & convocato e presieduto dal vicedirettore o, se!

questi non & stato nominato, dal decano. Alle riunioni & am-i

‘messa la partecipazione anche in videoconferenza e comungue!

.attraverso modalitd che consentano 1’identificazione certa dei

.guati alle circostanze.

partecipanti ed un’effettiva interazione tra i componenti del:

Consiglio Scientifico.

6. La convocazione & fatta dal Direttore per iscritto almenoc 5

E(CINQUE) giorni prima della data fissata per la riunione, con

;indicazione degli argomenti posti all’ordine del giorno. 1In

.caso di urgenza, il Consiglio Scientifico pud essere convocato

‘con almeno 24 (ventiquattro) ore di preavviso, con mezzi ade-i

rargomenti la cui discussione sia stata richiesta da almeno un;

quarto dei membri del Consiglio Scientifico.

gioranza assoluta dei presenti. In caso di parita p¥eval¢”i£

9. 11 Responsabile amministrativo, segretario amministrativo;

Evoto del Direttore o, in sua mancanza, di chi presiede la se-i

‘del Dipartimento di supporto amministrative del Centro, svolge

10




10. E’ facoltd del Direttore indire una riunione estesa a tut-:

ti i professori e i ricercatori aderenti al Centro per una ri-i

.cognizione dell’attivita scientifica svolta e programmata dal:

fCentro.

Art. 7 - Il Direttore
1. Il Direttore del Centro rappresenta il Centro.

‘2. Il Direttore del Centro & eletto dal Consiglio Scientifico

;tra 1 professori e i ricercatori di ruolo facenti parte del’

Consiglio stesso. La votazione & valida se vi ha preso parte

la maggioranza assoluta degli aventi diritto al voto. E’ elet—

:to colui che riporta il maggior numero di voti.

3. Il Direttore dura in carica un triennio rinnovabile.

‘all’esercizio delle sue funzioni per un periodo superiore a’

'sei mesi il decano provvede ad indire nuove elezioni, da svol-

gersi entro 2 mesi, svolgendo le attivita di ordinaria ammini-

;strazione qualora non sia stato nominato un vicedirettore.

‘5. T1 Direttore svolge le seguenti funzioni:

fa) all'inizio del proprio mandato, nomina, di concerto con il

Dipartimento e con il dirigente dell’area delle strutture fonj

amministrativo del Dipartimento di supporto il segretario ver-

:balizzante, il quale mantiene tale incarico per almeno un an-:

no. In caso di assenza del segretario, il Presidente affida:
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lo

édel Consiglio Scientifico limitatamente alla seduta di cuif

trattasi. Il responsabile amministrativo, segretarioc ammini-

stratlvo del Dlpartlmento di supporto ammlnlstratlvo del Cen—f ’

tro, partecipa

. delegato, alle riunioni del Consiglio Scientifico;

b) convoca € Dpresiede 1l Consiglio Scientifico e cura

1’esecuzione delle relative delibere;

jc) vigila sull'osservanza della convenzione e della normativa

d) sottopone all'approvazione del Consiglio Scientifico il

:programma triennale di sviluppo, il piano annuale di attivité/

e) svolge i compiti previsti dal regolamento per

1’ amministrazione, la flnanza e la contabilita dell’ Ateneo se-
% de amministrativa o, finché vigenti, dalle linee operative’

transitorie per la contabilita economico-patrimoniale, e sti-

.pula, insieme al responsabile scientifico, i contratti atti-

vi;

f) garantisce agli aderenti e ai collaboratori la disponibili-

td dei beni e dei servizi necessari allo svolgimento delle at-~

tivita istituzionali del cemtro;

g) nomina il vicedirettore all’interno dei rappresentanti del§

;Con51gllo Sc1ent1f1co che lo sostltu1sce 1n caso di assenza og

12




h) esercita tutte le altre attribuzioni demandateqgli dall

normativa vigente.

-Art. 8 - Sezioni scientifiche

1. Presso ogni Ateneo convenzionato opera una sezione scienti-

fica del Centro cui @& preposto un responsabile scelto tra gli

svolge sia le funzioni di responsabile della sezione sia le

funzioni di rappresentante nell’ambito del Consiglio Scienti-

‘per i beni inventariabili acquistati dal Centro o al medesimo.

:fico.

2. Il responsabile della sezione scientifica & responsabile

concessi in uso che siano allocati presso la sezione scienti-.

:fica dell’Ateneo aderente alla presente convenzione, in solido

Art. 9 -~ Gestione amministrativa e finanziamenti

;1. Nell’esercizio 2014 il Centro conserva la propria autonomia

timento di supporto amministrativo-contabile del Centro.

‘get economico e degli investimenti, mentre a decorrere;

iistitutiva approvato dal Consiglio di Amministraziong

dell’Universita degli studi di Genova, sede amministrativa del!

in data 23.10.2013, i1l Centro non avra piu autonomi@
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patrimoniale e sard privo dil

: gt

un proprio budget economico e degli investimenti.

I1 Centro:

‘ha autonomia negoziale. Esso non dispone di organico e non ha

mediante risorse

finanziarie provenienti dallo svolgimento

;della propria attivita, anche di fund raising e di valorizza{

zione e sfruttamento commerciale dei diritti di proprieta in-

tellettuale e industriale, attraverso la partecipazione a spin

:0ff accademici e ad imprese ad elevato contenuto innovative e,

tecnologico (startup), dai Ministeri, da Enti pubblici o pri

:vati sia nazionali che internazionali e da finanziame

nti even-—:

tualmente concessi su base facoltativa dagli Atenei convenzio-

2. I finanziamenti assegnati al Centro in forma indivisa e re-

ilativi ad iniziative comuni affluiscono all'Universita sedef

;gestiti secondo le disposizioni del regolamento per 1'ammini-

strazione, la finanza e la contabilita

della sede amministra-.

iper la contabilita economico-patrimoniale.

3. I finanziamenti, su proposta o con il consenso del Consi-

‘glio Scientifico del Centro

‘gole Universita convenzionate e gestiti d

:stesse, con destinazione vincolata a favore delle attivita dii
: ;

‘ricerca del Centro, e sono gestiti secondo le disposizioni dei




‘contabilita.

§4. Le attivitd effettuate, in virta di contratti di ricerca e,

di consulenza e convenzioni di ricerca per conto terzi sono

‘di norma svolte secondo quanto previsto dal Regolamento

.dell’Ateneo sede amministrativa del Centro. Per le quote dﬁ

si applica

‘11 Regolamento dell’Ateneo al quale confluiscono.

i5. La gestione amministrativo-contabile del Centro si riconduf

ce, oltre che alle previsioni della n. 240/2010, del d.lgsf

527.1.2012, n. 18 e degli altri decreti legislativi attuativi
‘in tema di contabilita economico-patrimoniale, analitica e di

bilancio unico, ai principi di equilibrio finanziario e di:

‘stabilitd e sostenibilitd economiche. Dalla gestione finanziaﬁ

ria del Centro non pud risultare un deficit finanziario né un,

‘disavanzo amministrativo; eventuali recuperi di crediti, cau-

‘sati da fattori esterni al Centro, che si dovessero rendere:

.necessari, saranno discussi e deliberati dal Consiglio Scien-,

étifico.

Art. 10 - Gestione patrimoniale

‘1. Nell’esercizio 2014 il Centro conserva la propria autonomia

‘patrimoniale, mentre a decorrere daLl'1.1.2015_il Centro poﬁ

Javra pit autonomia patrimoniale, in conformita allo schema ti-!

po di convenzione istitutiva di Centro Interuniversitario in

vigore presso 1’Ateneo sede amministrativa. I beni acquistati
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‘dal Centro o al medesimo concessi in uso dopo il 1.1.2015, SO—:

no inventariati presso le Universita aderenti in cui sono al-i

;locati, nonché riportati, a titolo ricognitivo, con§

l'indicazione della sede di allocazione fisica, nei registri

inventariali unitari tenuti dal Dipartimento di supporto ammi

Enistrativo—contabile del Centro e dall’economo dell’Universita

i

‘'sede amministrativa del Centro secondo le disposizioni della;

élegge n. 240/2010 e dei decreti legislativi attuativi in tema,
di contabilita economico-patrimoniale e bilancio unico, nonché

‘del regolamento di amministrazione, finanza e contabilita!

dell’Ateneo sede amministrativa.

52.Il consegnatario dei beni inventariabili presso il Diparti{

- e — e e e e O,

.consegnatarioc e responsabile della custodia dei beni inventa-

‘riati acquisiti dal Centro o al medesimo concessi in uso. Per

i beni inventariati allocati presso la sezione scientifica di§
faltro.AteneQ, ¢ responsabile, in solido con la suddetta figu-

.ra, anche il responsabile della sezione scientifica locale,

dell’Ateneo convenzionato.

‘segnatario dei beni inventariati presso 1l Dipartimento di

supporto amministrativo-contabile del Centro agg%ornamfw{ggijh

.stri unitari dei beni inventariabili acquisiti dal Centro o al

‘medesimo concessi in uso, indicandone la posizione (sede di:

‘allocazione fisica dei beni).
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4. In sede di scioglimento, anche anticipato, del Centro o di

irecesso di aderenti, gli organi di gove

rno degli Atenei con-:

venzionati deliberano la destinazione dei beni acquisiti dal:

ECentro, Su proposta del Consiglio Scientifico, tenendo contof

delle esigenze della ricerca scientifica e della sede presso"E

:cul i singoli beni sono utilizzati.

Art. 11 - Obblighi informativi

‘1. Annualmente, dopo 1’approvazione del bilancio di esercizio:

‘patrimoniale, corredato da una relazione sintetical

dell’Universita degli studi di Genova, il Dipartimento di sup—§

‘to in forma abbreviata sulla relativa situazione economico-,

sull’attivitad scientifica svolta dal Centro, predisposta dal

frelativo Direttore. Sara cura del Consiglio Scientifico, tra-

zione agli Atenei Convenzionati.

mite i suol rappresentanti, inoltrare la predetta documenta-é

‘Art. 12 - Valutazione pericdica

‘1. L’attivita svolta nel Centro da un aderente dell’Ateneo e

riferita, ai fini di valutazione del docente, al Dipar»timeq&off‘ o

'di relativa afferenza secondo la normativa vigente.

:Atenel convenzionati, per il tramite dei relativi presidi di;
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jA.rt. 13 - Durata,

recessc e rinnovo

1. La presente convenzione, stipulata in forma elettronica con’

firma digitale o elettronica avanzata/qualificata, entra in:

vigore dalla data del 9 febbraio 2014 ed ha validita di 5 an-i

;ni; € rinnovabile con accordo scritto tra le parti approvato;

organi accademici, previa valutazione

dai competenti

Centro nel quinquennio,!

‘dell’attivitd scientifica svolta dal

Su proposta del Consiglio Scientifico.

2. Ciascuna Universitad contraente pud recedere dalla conven—:

irettore del Centro tramite’

‘zione, dandone comunicazione al D

-raccomandata con avviso di ricevimento almeno tre mesi primat

della fine dell’esercizio finanziario.

‘3. L’Universita recedente & comunque responsabile per tutte le

i

obbligazioni assunte verso il Centro e verso terzi, che risul-i

; di recesso.

i

4. Il Direttore sottopone la dichiarazione di recesso alla§

presa d'atto del Consiglio Scientifico. Il recesso ha comunque,

cefficacia dalla data di avvenuto assolvimento delle“pbb;iga

.zioni in corso di cui al comma 3.

5. In caso di recesso, le attrezzature del Centro acquisitq

‘non aderenti alla convenzione ed eventuali fondi residui sa-;

‘ranno attribuiti secondo la deliberazione degli organi di go-i

i
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verno degli Atenei convenzionati, su proposta del Consigliof

:Scientifico.

Art. 14 - Scioglimento del Centro

1. Il Centro si scioglie:

a) per scadenza del termine della convenzione;
:b) anticipatamente per 11 conseguimento delle sue finalité“

accertato e valutato dal Consiglio Scientifico;

c) anticipatamente, su proposta del Consiglio Scientifico;

zd) anticipatamente, per il venir meno della pluralita degli

Atenel aderenti (riduzione a uno degli Atenei interessati);

‘e) anticipatamente, per sopravvenuti impedimenti di funziona-

‘mento, dovuti a gravi e persistenti motivi.

2. Lo scioglimento anticipato per le cause di cui alle lettere,

:b), c) ed e) e deliberato dagli organi di governo degli Ate-

nei convenzionati, su proposta del Consiglio Scientifico del

‘Lo scioglimento anticipato per la causa di cui alla lettera d@

& accertato unilateralmente dall’Ateneo sede amministrativa e§

i

formalizzato con deliberazione dei relativi organi di governo’
;e successivo provvedimento del relativo Rettore.

‘Lo scioglimento anticipato per la causa di cui alla lettera gﬁ

:gani di governo dell'Ateneo sede

‘pud essere, altresl, disposto unilateralmente, previa verifica:

:della sussistenza dei presupposti, con deliberazione degli or-

amministrativa e successivoi
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provvedimento del relativo Rettore.

‘3. Nessun nuovo impegno o nuovo contratto potrd essere assunto

.dopo la proposta del Consiglio Scientifico di scioglimento del

‘sede amministrativa

che ha accertato e formalizzato oppure di-

sposto lo scioglimento del Centro e l7avvio della relativa li-

quidazione. Nel periodo di liquidazione sono esclusivamente'

portate a termine le obbligazioni e 1le pendenze in, corso, di-

sposti 11 trasferimento delle risorse finanziarie e strumenta-

della causa di scioglimento naturale o anti-

cipato del Centro il Direttore e il responsabile amministrati-~

L. o lsegretario aministrativo del B

. anministrativo del Centro) rimettono tempestivamente al Retto-
:re e al Direttore Generale della sede amministrativa i risul-
o tati §§lla gestiq&gwfgigHEifiga e a 'nistrativo—gontabile'del _____

gent;&: Ig‘p{§§gn%a di obbligazion% olgendgg?e ;n‘fprsq, esse o o
sono adempiute e portate a termine o ne & definito l’eventuale?

____________ frasferimento ad altra struttura, con le doverose cautele ver- o L

— SO i terzl interessati. AU . L

5. In caso di scioglimento anticipato, entro sei mesi dalle:

‘deliberazioni degli organi di governo degli Atenei convenzioi

‘nati o dalla data indicata nel decreto rettorale di sciogliﬂ

-

gmento anticipato del Centro di cui al comma 2, salvo diverso.

.termine disposto dal provvedimento, dovranno essere portate ag
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termine tutte le procedure di liquidazione della gestlone

sc1ent1f1ca, tecnica e ammlnlstratlva.

6. Qualora impegni o contratti verso terzi comportino!

l’e51genza di concludere la llqu1da21one in un termine supew

‘riore rlspetto a quello dl cu1 al comma 5 11 Con51gllo Sc1en{

tifico indica le modalita da osservare per onorare gli impegni:

‘o i contrattl in atto nmdlante trasferimento degli ste551 a

struttura dlsponlblle, con le doverose cautele verso i ter21

interessati.

Art. 15 - Destlna21one dei benl ln segulto a sc1ogllmento.

al Centro sono riconsegnati alla struttura concedente.

I benl acqulsltl dal Centro sono rlpartltl fra le Unlver51~

ta conven21onate, con dellbera21one del Con51gllo Sc1ent1f1cok

.che surroga le delibere degli Atenei convenzionati 0, in sua

nei convenzlonatl, o, ove ricorra il caso, con decreto del

'Rettore della sede amministrativa, sentiti i Rettori degl

iAtenei convenzionati, tenuto conto delle e51genze della ricer

ica sc1ent1f1ca degll Atenel conven21onat1.

3. Le risorse finanziarie assegnate in forma indivisa al Cen-

tro sono. rlpartlte fra le Universita aderenti, in proporzione

al relativo apporto, con dellbera21one del Con51gllo Sc1ent1—

‘fico, o, in sua assenza, con le modalitd previste dal comma 2,

mentre i fOHdl assegnatl in forma lelsa al wvari Atenei con
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fluiscono nel patrimonio degli stessi.

Art. 16 - Diritti di proprietda intellettuale
1. Per quanto concerne la proprieta intellettuale sviluppata!

Vall'interno del Centro, il Direttore si rifa alla normativa iné

‘materia sia per quanto concerne le pubblicazioni scientifiche!

‘sia per la proprieta intellettuale che dovesse scaturire gra-

fzie a progetti di ricerca implementati all’interno del Centro

stesso, dando risalto agli Atenei cilascuno per la parte di

;partecipazione alla produzione della proprieta intellettuale;

+di cui al presente articolo.

.2. Per la protezione formale dei derivati della proprieta in-:

Ztellettuale, il Consiglio Scientifico wvaluta 1'opportunita di

%deposito dei brevetti, su proposta non vincolante del Diretto%

re che interviene solo nei casi di disaccordo fra i ricercato
ri che hanno contribuito alla produzione che si vuole andare @

proteggere, fermi restando i diritti riconosciuti dalla legge:

agli inventori.

3. In ogni caso, salvo contraria pattuizione, la proprieta in-
tellettuale relativa alle metodologie ed agli studi, frutto;

idei progetti scientifici collaborativi, e riconosciuta sulld

‘base dell’apporto di ciascun ricercatore. Per quanto riguarda
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fall’esterno dati, notizie, informazioni di carattere riservat%
”ﬁeve§§ualme?ﬁ§mﬁsggi§ite q§i relﬁt%vi aderg?ti a}“Centro e col-
. leboratori, a seguito o in relazione alle attivica oggetto del
Emedesimo.
2. L’?Y?ntuale ..... givg}gazion% dei dati di cu% éimpuntp }; deve ~
vvenite solo previo accordo seritto da parce del birettors
del Centro, con 1l’obbligo di citare 1la provenienza delle in-
B :forma%}o?i e l’eventu?}e progetto di r;cerca a%l’interno el
..... . . ,Juele @ seaturita l'informazione. : : :
EArt. 18 - Sicurezza
1 mAllo s;ogg di dare at?pazione ........ a quanto p{evE§EP da%“T.U. -

i

all”applicazione delle norme in materia di salute e sicurezza:

;suli luoghi di lavoro nei confronti del personale universita-’

ério, degli studenti e dei collaboratopiwﬁ?%wgeppro ospitatiiu

versita presso enti esterni, cosi come di quello di enti che

:svolgono la loro attivitd presso le Universita, per tutte le

fattispecie non disciplinate dalle disposizioni Yigenti, %7
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;soggetti cui competono gli obblighi previsti dal decreto le-:

fra gli enti convenzionati e le singole universita, attraver—

so specifici accordi. Tali accordi devono essere realizzati;

tivo 9.4.2008, n. 81 e s.m.i. sono individuati di intesa

€, per le convenzioni gid in corso, entro novanta giorni§

dalla pubblicazione del suddetto decreto.

prima dell’inizio delle attivita previste nella convenzione, .

3. Le medalita relative all’elezione o designazione delle

‘rappresentanze dei lavoratori per la sicurezza vengono defini-:

te in sede di contrattazione decentrata.

‘1. Ogni Universita contraente da atto, per quanto di compe%

studenti che svolgono attivitd presso le sezioni scientifi-

.Che del Centro sono in regola con le coperture assicurative:

épreviste dalla vigente normativa.

2. Ciascuna Universitd contraente, per quanto di propria com-

petenza, si impegna, altresi, ad integrare le coperture assi-—

‘curative di cui al precedente comma con quelle ulteriori che

%Art. 20 - Trattamento dei dati personali

:1. Le Universita contraenti si impegnano reciprocamente al;
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misure e agli obblighi imposti

‘dal d.lgs. 30.6.2003, n. 196, “Codice in materia di protezione

dei dati personali” e ss.mm.ii..

1. Per le eventuali controversie che dovesserc insorgere tr

in cui ha sede legale 1'Universitd sede amministrativa del%
Centro.

iArt. 22 - Modifiche alla convenzione

sioni di altri Atenei al Centro, sono deliberate a maggloranza

.assoluta dal Consiglio Scientifico e approvate dagli organi dﬂ

fgoverno delle Universita convenzionate. Esse sono formalizzat

in appositi atti aggiuntivi alla presente convenzione.

Art. 23 - Norme transitorie 4

1. Entro 30 giorni dalla stipula della presente convenzion{

%gli aderenti al Centro propongono ai rettori degli Atenei di

5'nativi delle rispettive rappresentanze nel Consiglio Scienti-

‘fico, per la relativa nomina.

2. Entro 60 giorni dalla data di sottoscrizione della presente

;convenzione sono costituiti gli organi del Centro. e
33. Nelle more dell’ emanazione del regolamento per:
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,de ammigistrat%ya'si applicano le_@?sposizioni delle relative:
:linee‘ opgra?ive At;?nsitoryg —per mla" gop?a?i;ité veggPomipg—; ) »
‘patrimoniale.
Art. 24’— Dispos%giopi fina{}' VVVVVVVVVVVVVVVVVVVVV B
;1- Per tutto quanto non disciplinato nella presente S??"??,Zi.o'é el
ne si applicano, in analogia e ove compatibili, le norme sta-

__________________________ ) AMEBEifigue”fig?lameptari vigen%%mpFesso 1’Ateneo §ede ammini{

, . . Strativa del Centro. B o
Art. 25 - Registrazione

] 1 11 presente atto si compone di n. 15 fogli e viene redatto, L
;in‘ n. 1 esemplare e sara registrato in caso d’uso, ai sens . .
del DPR 26.04.1986, n. 131. Le spese di registrazione saranno
) @ carico della parte richiedente.

,PER L'UNIVERSITA’ DEGLI STUDI DI GENOVA

____________________________________________ EIL LEGALE RAPPRESENTANTE o -
PER L’UNIVERSITA’ DEGLI STUDI DI PISA

IL LEGALE RAPPRESENTANTE
PER L/UNIVERSITA’ DEGLI STUDI DI CASSINO E DEL LAZIO MERIDIO—;%
NALE .

o {L LEGA;E RAPPRESEA.NTANTEW o ) ]
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'PER L/UNIVERSITA’ DEL SALENTO

:IL LEGALE RAPPRESENTANTE
PER L’UNIVERSITA’ POLITECNICA DELLE MARCHE
IT. LEGALE RAPPRESENTANTE
*PER L’UNIVERSITA’ DEGLI STUDI DI FIRENZE
'IL LEGALE RAPPRESENTANTE
- ! I
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Breve cronologia

Il Centro Interuniversitario di Sistemi Integrati per 'Ambiente Marino (ISME-Integrated Systems for the
Marine Environment; nel seguito “Centro”) & stato istituito nel Febbraio del 1999 tramite convenzione fra
gli Atenei fondatori di Genova e Pisa, con durata quinquennale e sede amministrativa presso 1’Universita di
Genova )

La convenzione ¢ stata poi rinnovata, per il quinquennio Febbraio 2004-Gennaio 2009, con 1’adesione anche
delle Universitd di Trieste e Verona e dell’Universita Politecnica delle Marche; e anche per il successivo
quinquennio Febbraio 2009-Gennaio 2014, con 1’ulteriore aggiunta dell’Universita di Cassino e del Lazio
Meridionale e dell’Universita del Salento.

Durante quest’ultimo quinquennio, a seguito perd del venir meno dei loro interessi in campo marino e/o del
trasferimento del personale aderente in altre sedi, le Universita di Trieste ¢ Verona hanno disdetto la loro
partecipazione; mentre nel corso dell’ultimo anno dello stesso quinquennio il Consiglio Scientifico del
Centro ha approvato la richiesta di adesione da parte dell’Universita di Firenze, da formalizzarsi perd in
occasione della prevista nuova convenzione istitutiva per il prossimo quinquennio Febbraio 2014-Gennaio
2019.

11 Centro, su iniziativa dell’Universitd di Genova, sua sede amministrativa responsabile, ha recentemente
ottenuto dalle altre sedi aderenti, e dall’Universita di Firenze, 1’approvazione del testo definitivo della nuova
convenzione istitutiva per il prossimo quinquennio di attivita, Febbraio 2014-Gennaio 2019.

Tale nuova convenzione, conforme alla nuova legislazione universitaria e alle nuove regole di gestione
amministrativa dell’Universitd di Genova, si prevede sara resa attiva dal Consiglio di Amministrazione
dell’Ateneo Genovese gia a partire dai prossimi giorni, in modo da rispettare la naturale scadenza di quella
precedente.

Finalita del Centro

.Come indicato in tutte le precedenti convenzioni, nonché nell’ambito di quella attualmente in vigore, le
finalita del Centro consistono in:

- Coordinare, promuovere € sostenere ricerche in tutte le applicazioni dell’ingegneria dei sistemi che
riguardino le problematiche e le applicazioni marine; cid include lo studio, il progetto, il test e
I’applicazione di componenti, dispositivi, sistemi e sottosistemi orientati all’ingegneria oceanica.

- Favorire lo scambio di informazioni e materiali fra unitd di ricerca, anche nel quadro di collaborazioni
con altri Centri Interuniversitari, con i Dipartimenti ed Istituti Universitari, con Laboratori e Centri di
Ricerca del Consiglio Nazionale delle Ricerche, € pit in generale i Laboratori di Enti pubblici e privati di
ricerca che operano nel settore.

- Mettere a disposizione degli aderenti al Centro competenze e attrezzature (presso le varie sedi),
promuovendo, qualora possibile, attivita coordinate di investimento.

- Promuovere le iniziative di divulgazione scientifica e di collaborazione di ricerca interdisciplinare nei
settori di suo interesse, coinvolgendo gli aderenti, sia a livello nazionale che internazionale;

- Promuovere attivita finalizzate alla formazione di operatori scientifici nei settori predetti.

- Promuovere la potenziale utenza esterna delle competenze del Centro, con iniziative di divulgazione
scientifica e/o collaborazioni esterne in attivita di ricerca e sviluppo.




Linee di Ricerca

Le linee di ricerca del Centro nel periodo in esame POssono essere cosl riassunte:

Linea 1

Studi inerenti la modellizzazione e la navigazione, guida e controllo, di veicoli subacquei € di superficie;
tipicamente autonomi e cooperanti, anche dotati di organi di presa e manipolazione, includendo anche le loro
fasi di progettazione e realizzazione prototipale.

Linea 2

Studio di metodi acustici per la caratterizzazione dell’ambiente marino, per la trasmissione acustica
subacquea, per la localizzazione di oggetti mobili subacquei (veicoli, gruppi di veicoli, operatori subacquei,
etc.).

Linea 3
Studio di sistemi integrati, inclusivi di sensoristica mobile (veicoli autonomi), per la raccolta dati distribuita
finalizzata alla caratterizzazione dell’ambiente marino.

Linea 4
Studio di metodi e strumenti per sistemi di sorveglianza, pattugliamento distribuito, intervento € soccorso in
mare, nell’ambito della protezione e sicurezza costiera e portuale civile.

Nel seguito si riporta articolazione in attivita di ciascuna linea di ricerca.

Si precisa che ogni attivita & stata spesso svolta nell’ambito di diversi progetti integrati di ricerca, pit oltre
brevemente descritti, di cui il Centro ¢ stato partecipe e molte volte promotore.

La partecipazione del Centro a tali progetti ha da intendersi, sia in forma diretta (il Centro quale capofila
ufficiale delle attivitd) ogni qualvolta consentito; sia in forma indiretta (partecipazione separata di una o pil
sedi del Centro) qualora non consentito (ad es. progetti nazionali PRIN-FIRB e/o alcune tipologie di
iniziative a valenza regionale)

Attivita linea 1

- Sviluppo di algoritmi per il controllo coordinato veicolo-braccio(i) per singoli manipolatori flottanti
subacquei; loro integrazione nell’ambito di dispositivi sperimentali; validazione degli stessi nell’ambito di
prove sperimentale in mare

- Sviluppo di algoritmi per il controllo coordinato distribuito di sistemi multi-manipolatori flottanti
subacquei cooperanti.

- Supporto alla progettazione e realizzazione (dato all’Universita di Firenze) di veicoli subacquei autonomi
a basso costo per il monitoraggio costiero e di siti archeologici subacquei.

Attivitd linea 2
- Sviluppo di algoritmi per la localizzazione di sistemi multi-veicolo subacquei, fondati su:
- Sistemi di ausilio SBL e tecniche ottime di stima da dati di trilaterazione. Validazione simulativa degli
algoritmi e successive prove sperimentali in mare.
- Acquisizioni single-range e tecniche ottime di stima della posizione. Loro validazione su base
simulativa.
- Studi inerenti ’adattativita degli algoritmi di localizzazione subacquea, alla variabilita delle condizioni
di propagazione acustica in ambito marino.
- Sviluppo di algoritmi per la trasmissione sicura a lunga portata nell’ambito di reti acustiche in acque
basse, fondati su modelli di propagazione e sul posizionamento adattativo ottimo degli agenti trasmissivi,
supposti mobili. Loro validazione su base simulativa e successive prove sperimentali in mare.

Attivita linea 3
- Studio di sviluppo di algoritmi distribuiti per la movimentazione ottima di squadre di sensori mobili
(veicoli autonomi) finalizzate all’ottimizzazione della copertura d’area, condizionata a vincoli di

precisione nella ricostruzione del campo oceanografico e vincoli di connettivitd nelle comunicazioni tra
gli agenti, fondate su:

- Tecniche di programmazione dinamica




- Tecniche fondate su regole a priorita di applicazione.
Loro estensiva validazione simulativa e successive prove sperimentali in mare.

Studio e integrazione di sistemi per I’archeologia subacquea basati su:

- Sviluppo di algoritmi di guida e navigazione per veicoli filoguidati integrati con sistemi di
posizionamento acustico e sistemi di geo-referenziazione.

- Sviluppo di sistemi per I’acquisizione sincrona di dati acustici e ottici, integrati con quelli di
navigazione.

- Sviluppo di algoritmi per la composizione veloce di immagini fotografiche e/o video, orientati alla
creazione di modelli digitali dei siti.

Attivita linea 4

Sviluppo di metodi per I’allocazione ottima di veicoli superficiali intercettori di minacce intrusive, in
aree portuali o costiere dotate di copertura radar.

Sviluppo di algoritmi per la guida efficace degli intercettori in presenza di ostacoli, basate su tecniche
predittive ottime di sense-and-avoid.

Sviluppo di algoritmi distribuiti per il pattugliamento di aree superficiali non soggette a sorveglianza
radar, da parte di squadre di veicoli autonomi di superficie. Estensione degli stessi algoritmi ai casi di
pattugliamento subacqueo.

Progetti di Ricerca

Si riportano qui di seguito i progetti di ricerca a cui il Centro ha partecipato, in forma diretta o indiretta,
indicando esplicitamente quali sono stati quelli attivati in forma indiretta. ‘

Progetti Europei

UAN: Underwater Acoustic Nertworks (2008-2011)

Il progetto ¢€ rivolto allo studio, sviluppo e test sperimentali di procedure per la costituzione di reti di
comunicazioni acustiche subacquee con nodi mobili, capaci di ottimizzare in modo adattativo la capacita
del canale (banda e distanza di trasmissione). Il progetto ha concluso i lavori nell’ottobre 2011 con esito
positivo.

Co3AUVs: Cooperative Cognitive Control for Autonomous Underwater Vehicles (2009-2012).

11 progetto ¢ rivolto allo studio e lo sviluppo di metodologie ed algoritmi per la cooperazione tra veicoli
autonomi, di superficie e subacquei, per applicazioni di campionamento ambientale e patrolling per
applicazioni nell’ambito della sicurezza in ambiti portuali e costieri.

11 progetto ha concluso i suoi lavori nel gennaio2012 con esito positivo.
TRIDENT: Marine Robots and Dexterous Manipulation for Enabling Autonomous Underwater
Multipurpose Intervention Missions (2010-2013).

Il progetto ha come oggetto lo sviluppo di sistemi flottanti di manipolazione e trasporto autonomi per
operazioni di intervento subacqueo in situazioni post-disater o ispezione € manutenzione di impianti e
strutture somimerse.

Il progetto ha terminato i suoi lavori nel febbraio 2013 con valutazione di eccellenza.

Progetti Nazionali

MARIS-Marine Robotics for Interventions (2013-2016)

Progetto nazionale PRIN avente per oggetto lo sviluppo, la realizzazione e la sperimentazione sul
campo di due sistemi subacquei autonomi flottanti di manipolazione, in grado eseguire in forme
cooperative operazioni di manipolazione di un comune oggetto trasportato.

Unico progetto finanziato nell’ambito del settore disciplinare ING/INF 04 (largamente maggioritario nel
centro) € a partecipazione indiretta, con il coinvolgimento di quattro sedi del Centro: Genova, Pisa,
Cassino e Lecce.




SlimCONTROL (2010-2012)

Sotto-progetto dell’iniziativa nazionale Industria-2015,avente per obiettivo la realizzazione e la
sperimentazione di un sistema integrato per la raccolta distribuita dati ambientali, finalizzata al
monitoraggio della qualita delle acque in zone portuali e limitrofe.

Il progetto ¢ stato concluso positivamente nel maggio 2012.

SlimCHECK (2010-2012)

Sotto-progetto dell’iniziativa nazionale Industria-2015,avente per obiettivo la realizzazione e la
sperimentazione di un manipolatore mobile tele-operato per I’ispezione, la rilevazione e la messa in
sicurezza, di possibili sostanze pericolose all’interno di containers in zone portuali.

Il progetto ¢ stato concluso positivamente nel maggio 2012

Progetti Regionali

AUTOMAZIONE (2009-2011)

Progetto promosso dal Distretto Ligure sui Sistemi Intelligenti Integrati (SIIT) nell’ambito dell’accordo
di programma con il MIUR, ove la parte di interesse del Centro ha avuto per oggetto lo sviluppo di
algoritmi per I’allocazione ottima di intercettori superficiali antintrusione e loro guida autonoma basata
su tecniche di controllo predittivo sense-and-avoid.

Il progetto, a partecipazione indiretta da parte della sede di Genova, & stato concluso con esito positivo
nel dicembre 2011.

C3ISR (2012-2015)

Progetto promosso dal Distretto Ligure sulle Tecnologie Marine (DLTM) nell’ambito dell’accordo di
programma con il MIUR, ove la parte di interesse del Centro ha per oggetto lo sviluppo e la
sperimentazione di algoritmi distribuiti di patrolling in aree portuali e limitrofe; da integrarsi con quelli
di intercettazione minacce, nell’ambito di un sistema pitt ampio di comando e controllo.

RIMA (2012-2015)

Progetto promosso dal Distretto Ligure sulle Tecnologie Marine (DLTM) nell’ambito dell’accordo di
programma con il MIUR, ove la parte di interesse del Centro ha per oggetto lo sviluppo e la
sperimentazione di algoritmi distribuiti di pattugliamento in aree portuali e limitrofe; da integrarsi con
quelli di intercettazione minacce, nell’ambito di un sistema pilt ampio di gestione e comando e
controllo.

PRODIFCOM (2012-2015)

Progetto promosso dal Distretto Ligure sulle Tecnologie Marine (DLTM) nell’ambito dell’accordo di
programma con il MIUR, ove la parte di interesse del Centro ha per oggetto le realtd della piattaforma
nave con quella del carico pagante perseguendo il concetto di Whole Was Ship, in tutte le fasi della vita
dell’unita.

THESAURUS (2011-2013)

Progetto promosso dalla Regione Toscana, per lo sviluppo di tecniche e metodologie per 1'esplorazione
archeologica subacquea con sciami di veicoli marini autonomi. Il progetto ha visto lo sviluppo di una
nuova classe di veicoli subacquei autonomi, denominata "Tifone", da parte delle unita di Firenze e di
Pisa, nonché la loro sperimentazione in mare, inclusa la sperimentazione del sistema di comunicazione
acustica e networking.

SASMA (2009-2011)

Progetto promosso nell’ambito delle iniziava POR della regione Puglia, ove la parte di interesse del
Centro ha riguardato gli aspetti di modellistica, navigazione e controllo, di un veicolo subacqueo
autonomo per applicazioni di monitoraggio ambientale.

1l progetto, a partecipazione indiretta da parte della sede di Lecce & stato concluso con esito positivo nel
novembre 2011.




Contratti e Convenzioni

- WAVE: Wave Powered Autonomous Vehicle for Marine Exploration (2012-2014)
Studio di fattibilita e realizzazione di un prototipo sperimentale di veicolo autonomo ibrido con capacita
propulsiva wave-gliding. Progetto finanziato dalla Marina Militare Italiana, svolto in cooperazione con
la societd Graaltech S.r.l. di Genova.

- ANTIFLOODING TOOL (2009-2012)
Progetto e realizzazione di un simulatore per un veicolo adibito all’ispezione di condotte sommerse.
Progetto finanziato dall’azienda SAIPEM s.p.a., conclusosi positivamente nel 2012.

- LOCOMOTION MODULE (2013)

Progetto e realizzazione di uno studio modellazione del veicolo Locomotion Module per AFT. Progetto
finanziato dall’azienda SAIPEM s.p.a., conclusosi positivamente nel 2013.

- ROBUST ACOUSTIC COMMUNICATION IN UNDERWATER NETS (2011-2012)
Consulenza tecnico-scientifica supportata dalla societi CETENA s.p.a., avente per oggetto analisi dello
stato dell’arte ¢ potenziamento del modello di propagazione acustica nell’ambito del progetto EDA-
RACUM. La collaborazione si ¢ conclusa positivamente nel 2012.

ATLANTE SCUBA (2012-2013)
Consulenza tecnico-scientifica, supportata dalla societd Graal Tech s.r.l., finalizzata alla messa a punto
di modem a basso costo integranti capacita di comunicazione e localizzazione, finalizzati al supporto di
sommozzatori professionali e diportisti
La collaborazione si & conclusa positivamente nel dicembre 2013.

Rapporti di Collaborazione

Il Centro intrattiene rapporti informali di collaborazione tecnico-scientifica con le maggiori Universita e
Centri di Ricerca Europei ed extra- Europei operanti nel settore dei sistemi marini.

Inoltre intrattiene rapporti di collaborazione tecnico-scientifica formalizzati da convenzioni quadro, con i
seguenti Enti di Ricerca e/o di formazione

- CSSN- Centro di Supporto e Sperimentazione Navale della Marina Militare Italiana, Roma

- CMRE- Nato Centre for Marine Research and Experimentation, La Spezia.

- SHT-Distretto Ligure sui Sistemi Intelligenti Integrati, Genova

- DLTM-Distretto Ligure sulle Tecnologie Marine, La Spezia

- CNR-ISSIA-Istituto di Studi sui Sistemi Intelligenti per I’ Automazione, Bari (convenzione in corso di
stipula)

- Accademia Navale di Livorno

- NUS- National University of Singapore

Nonché con la societa Graaltech s.r.l. di Genova

Nuove Iniziative Progettuali

11 Centro ha ultimamente preparato e sottomesso due proposte progettuali: la prima, denominata DP-MAT-
Distributed Protection Against Marine Asymmetric Threats, & stata sottoposta al DARPA statunitense; da
svilupparsi nell’ambito delle collaborazioni di ricerca Italia-Usa varate nel 2013, & ora in attesa
dell’approvazione prevista per i mesi di marzo-Aprile 2014.

La seconda proposta, denominata ROAD-Robotica per I’Immersione Assistita, & una proposta nazionale
PRIN approvata di recente dal MIUR; ancora una volta unica nell’ambito del settore ING/INF 04,
largamente maggioritario nel Centro. Le sue attivitd avranno tuttavia inizio a partire del Febbraio 2014.




Iniziative di Divulgazione e Organizzative Internazionali

Su mandato della IEEE-OES (Society on Ocean Engineering) il Centro, coadiuvato dal CNR-ISSIA, &
capofila nell’organizzazione della prossima conferenza Ocean’15 che si terra, per la prima volta in Italia, a
Genova nel maggio 2015.

Il Centro, assieme al CNR-ISSIA, & stato tra gli attori principali nella costituzione del Topic Group
Internazionale on Marine Robotics, nell’ambito della Public-Private-Partnership European Association
EuRobotics, recentemente istituita e riconosciuta dalla Comunita Europea quale riferimento per le politiche

comunitarie di ricerca e sviluppo dell’intero settore della Robotica, nell’ambito del prossimo programma
quadro H2020,

11 Centro ¢ stato anche tra i promotori della proposta di istituzione della rete Europea di ricerca ANCHORA,
attualmente in corso di valutazione, orientata all’intero settore dei sistemi marini di automazione.

Il Centro ha inoltre mantenuto la sua adesione all’iniziativa nazionale RITMARE-Ricerca Italiana per il
Mare, curata dal CNR e coinvolgente enti di ricerca ed industrie operanti nell’intero ambito marino.

Strutture Logistiche di Sperimentazione

A fronte di specifiche convenzioni stipulate con gli enti concessionari, il Centro pud oggi disporre, per le sue
esigenze di sperimentazione, dell’accessibilitd agli spazi acquei e dell’utilizzo delle relative strutture
logistiche e operative (moli, sistemi di movimentazione a terra e in acqua, laboratori e officine) collocate
nelle seguenti localita.

- Fascia di Rispetto a Mare, Genova-Pra.
- Lago di Roffia (San Miniato - PI)

Fund Rising del Centro nel Quinquennio 2009-14

Si ricorda che il Centro non riceve alcun finanziamento istituzionale di dotazione. Le uniche sue fonti di
finanziamento sono dovute a progetti di ricerca e contratti e convenzioni con partecipazione diretta.
Nel seguito si riportano le entrate dirette totali del Centro, suddivise per anno di competenza :

Finanziamenti 2009 € 569.059,13
Finanziamenti 2010 € 659.677,74
Finanziamenti 2011 € 236.270,08
Finanziamenti 2012 € 126.824,76
Finanziamenti 2013 € 232.962,00

TOTALE NEL QUINQUENNIO: € 1.824.793,71 (al netto di IVA)
Incremento di € 228.131,22 rispetto a quanto introitato nel precedente quinquennio 2004/2009, che
ammontava ad un totale di € 1.596.662,49.




Conclusioni

Nell'ambito del quinquennio preso in esame, le attivita di ricerca del Centro sono notevolmente progredite,
consolidando ulteriormente le aree dove le sue attivitd avevano gia raggiunto un obiettivo prestigio
scientifico; aumentando altresi la sua visibilitd internazionale in virtl, sia della partecipazione a progetti
europei, sia a seguito della sua attiva presenza in diverse attivita divulgative e organizzative internazionali.
Infatti, la caratterizzazione del Centro, nei fatti e nella percezione esterna, quale Centro di Eccellenza
Italiano nel settore dell’Oceanic Engineering ¢ delle tecnologie marine, & da considerarsi, al termine del
quinquennio 2009-2014, come un dato ormai acquisito, visto anche il grande interesse dimostrato e il
riconoscimento ricevuto dalla IEEE-OES (Society on Ocean Engineering) nel proporre ISME quale capofila
nell’organizzazione, per la prima volta in Italia, del prossimo convegno internazionale OCEANS 2015.

Inoltre, I’analisi dei finanziamenti assegnati mostra, non solo una crescita rispetto al quinquennio precedente,
continua, ma il raggiungimento di una solida base che consente di programmare iniziative ad ampio respiro e
di impatto per il quinquennio successivo. Il fatto che una quota non trascurabile dei finanziamenti provenga
anche da contratti con enti industriali nazionali di alto profilo nel settore industriale marino-marittimo,
mostra il consolidamento del Centro nel territorio nazionale, cosi come le convenzioni-quadro con prestigiosi
enti scientifici nazionali e internazionali confermano il radicamento nel campo scientifico nazionale e
internazionale. La crescita del Centro, vista anche con ’adesione sia di singoli ricercatori, sia di altri atenei, &
considerata un ulteriore positivo indicatore della sua efficacia istituzionale. A questo proposito si pud
sottolineare il fatto che i responsabili scientifici dei vari progetti di ricerca sono diversificati in termine di
persone e di Atenei e Dipartimenti di afferenza, a testimonianza quindi di una sinergia fra gli aderenti
effettiva e comprovata dai fatti, e non di facciata.

Infine, lo sviluppo del Centro anche nei termini dell’acquisita disponibilitd di strutture logistiche di
sperimentazione, con accesso diretto a specchi acquei (alla cui ulteriore organizzazione si potranno quindi
orientare parte degli investimenti futuri) costituisce un ulteriore non trascurabile elemento di crescita
registratosi nel quinquennio, in quanto tale da consentire al Centro di potersi prospettivamente allineare,
anche sotto questo aspetto, con i pili importanti enti europei di ricerca in ambito marino
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Pubblicazioni scientifiche

S1 riportano nel seguito le pubblicazioni scientifiche prodotte dagli aderenti al Centro nel periodo 2009 -
2013 e riguardanti tematiche di ricerca del Centro stesso.
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ISME

Centro Interuniversitario di Sistemi Integrati per 1' Ambiente Marino

Previsione Attivita 2014-2019

Questa relazione é stata predisposta dal Prof. G. Casalino, Direttore del Centro,
e approvata dal Consiglio Scientifico nella riunione del 27-1-2014

Fin dall’inizio del nuovo quinquennio 2014-2019, il Centro sara impegnato nello svolgimento delle
attivita dei progetti di ricerca varati nel quinquennio precedente ed ancora attivi nel quinquennio
successivo.

Inoltre avranno inizio, € proseguiranno poi per un triennio, le attivita inerenti il progetto PRIN —
ROAD: Robotica per I’immersione Assistita, recentemente approvato e finanziato dal MIUR e, dato
saliente, ancora una volta (come ¢ stato per il progetto PRIN-MARIS iniziato nel quinquennio
precedente) unico approvato nell’ambito dell’intero settore ING-INF 04, largamente maggioritario
nel Centro. Il progetto, a partecipazione indiretta, prevede la presenza della sola unita della Scuola
Politecnica delle Marche, di Ancona

Al momento il Centro ¢& inoltre attivo nella preparazione di proposte progettuali da sottomettere alla
Comunita Europea nell’ambito delle call relative al programma H200, da poco attivato.

Trattasi nello specifico di ben quattro proposte progettuali, di cui una prevede il Centro quale
coordinatore, € le altre la sua partecipazione in forma diretta.

Parallelamente alla preparazione di proposte progettuali a livello Europeo, il Centro & anche in
attesa dell’approvazione, da parte del DARPA Statunitense, della proposta di progetto integrato
sulla sicurezza in' mare, sottoposta nel 2013 allo stesso Ente, nell’ambito dell’iniziativa di
collaborazione di ricerca Italia-Usa, varata nel corso dello stesso anno. Tale auspicabile
approvazione € prevista poter avvenire nel corso dei mesi di Marzo-Aprile 2014.

In occasione delle prossime call FIRB e/o PRIN, che si ritiene potranno essere nuovamente varate
nel corso di almeno parte del quinquennio 2014-2019, il Centro ovviamente prevede di poter
presentare (auspicabilmente in orma diretta, qualora questa volta concesso) ulteriori proposte di
ricerca, tese come sempre una massimizzazione delle sinergie tra le sedi aderenti.

Naturalmente proseguiranno, nel corso del 2014, e parte del 2015, le attivitd organizzative e
gestionali del congresso internazionale IEEE-OCEAN’15, che si terra a Genova nel mese di maggio
2015, per il quale il Centro ¢ I’ente organizzatore capofila.

da quanto sopra esposto si pud al momento evidenziare un programma di attivita del tutto denso, .
soprattutto dal punto di vista della ricerca progettuale nazionale non, che tuttavia dovra essere
confermato in base agli esiti (auspicabilmente positivi) a cui le proposte in corso, nonché quelle
future sul piano nazionale, potranno dare luogo.

In ogni caso si prevede che, come da sua consolidata tradizione, il Centro sapra comunque produrre
1 necessari adattamenti, qualora non tutte le previsioni potessero in realtd avverarsi.
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Consiglio del Dipartimento di Informatica
Verbale

Il giorno 5 ottobre 2015 alle ore 9:30 si & riunito in modalita telematica il Consiglio del
Dipartimento di Informatica e la procedura si chiudera per le ore 12:30 con il seguente
0.d.G.:

1. Bandi RTD-A

2. Contratti di ricerca

3. Adesione al centro ISME

4. Provvedimenti per il personale

5. Approvazione del verbale seduta stante

Sono presenti: [Lista ancora da compilare a cura del segretario ammiﬁistrativo]
professori ordinari: G. Bongiovanni, L. Cinque, E. Fachini, J. Korner, A. Labella, FM.
Malvestuto, L.V. Mancini, A. Mei, M. Moscarini, A. Panconesi, F. Parisi-Presicce, C. Petrioli, P.
Velardi

professori associati: G. Ateniese, N. Bartolini, P.G. Bottoni, T. Calamoneri, F. Chierichetti, L.
Finocchi, N. Galesi, D. Gorla, M. De Marsico, A. Massini, A. Monti, R. Navigli, E. Panizzi, F.
Pellacini, R. Silvestri, E. Tronci, P. J. Wollan

ricercatori: L. Carlucci, P. Cenciarell, S. De Agostino, G. Franceschini, T. Mancini, G. Maselli,
F. Mari, I. Melatti, L. Salvo, A. Sterbini,

personale atab: E. Gabrielli, P. Moretti, R. Raneri, M.D. Salvati

assegnisti, borsisti e contrattisti, dottorandi e studenti: D. Busin, C. Calabrese, G.
Petrika, L. Picari, D. Vannella, N. Verde

assenti giustificati: A.Piperno, R. Petreschi, A. Galeone

assenti ingiustificati:

Presiede il Direttore prof. Alessandro Panconesi, assume le funzioni di segretario
verbalizzante la dott.ssa Maria Daniela Salvati. Constatata la presenza del numero legale il
Direttore apre il Consiglio.
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OMISSIS
3. Adesione al centro ISME
La profssa Chiara Petrioli chiede I'adesione del Dipartimento al centro ISME (allegato 1).
Tale adesione non comporta oneri per il Dipartimento.

11 Consiglio approva all’'unanimita.

OMISSIS

1l presente verbale viene redatto, letto e approvato seduta stante.

PER 1l Direttore Prof. Alessandro Panconesi

] Direttore

Prof. Alessandro o D Madria Daniela Salvati -

Il Segretario verbalizzante
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ALLEGATO 1: richiesta di adesione al Centro ISME da parte della prof. Chiara Petrioli

Universita degli Studi di Roma “La Sapienza” - Dipartimento di Informatica

Al Prof. Alessandro Panconesi,
Direttore del Dipartimento di Informatica
SEDE

E, p.c. Al Prof. Teodoro Valente - Delegato del Rettore per la Ricerca

Al Prof. Pino Casalino

Direttore del Centro Interuniversitario di Ricerca sui “Sistemi Integrati per '’Ambiente
Marino” (ISME) a

Dipartimento di Informatica, Sistemistica e Telematica, Universita di Genova

Via Opera Pia 13, Genova

Caro Direttore,

come sai, da alcuni anni il mio gruppo di ricerca, insieme a colleghi del Dipartimento di
Informatica, svolge attivitd nel settore dell'Ingegneria Oceanica ed, in particolare, nel
settore delle Comunicazioni Sottomarine. Esiste in Italia il Centro Interuniversitario di
Ricerca sui “Sistemi Integrati per 'Ambiente Marino,” brevemente ISME, acronimo di
Integrated Systems for the Marine Environment (http://www.isme.unige.it/). Il centro ha
- personalita giuridica e pud partecipare a progetti di ricerca europei in cui gli atenei soci
coinvolti figurano come “terze parti” alle quali I'ISME conferisce il lavoro da svolgere con
un loro specifico budget. In tal modo & risolto brillantemente il problema della non
visibilita dei finanziamenti che docenti di un ateneo “si procurano” e che poi risultano nel
bilancio di un centro o consorzio. Uno dei vantaggi dell’adesione al Centro & quello di poter
esporre, in fase di presentazione di proposte di ricerca, non solo le competenze del proprio
gruppo di ricerca ma anche di tutte le competenze presenti all’interno del centro. Altro
vantaggio € quello di poter usufruire di apparecchiature e laboratori di tutte le sedi
associate al'ISME (milioni di euro di attrezzature complessivamente disponibili). 11 terzo
vantaggio ¢ il fatto di poter collaborare alle attivit di SeaLab, un centro di ricerca che la
Marina (ed in particolare il CSSN) ha recentemente aperto insieme ad ISME. Attualmente
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sono associati ISME i seguenti Atenei: Genova, Pisa, Politecnica delle Marche, Verona,
Salento, Cassino, Firenze

Con la presente desidero chiedere al Dipartimento di pronunciarsi sull’opportunita
dell’adesione dell’Ateneo La Sapienza all'ISME. Tale parere sara poi necessario in fase di
Istruttoria presso gli organi competenti di Ateneo. Ho gia presentato I'idea per le vie brevi
agli uffici preposti dell’Ateneo.

Allego alla presente copia del documento “Rinnovo della Convenzione di Istituzione del
Centro Interuniversitario di Ricerca sui Sistemi Integrati per I’Ambiente Marino”

Ti saluto cordialmente
Chiara Petrioli






